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01. 크레인

• 건물의 양측 벽에 일정한 간격을

두고 설치된 주행레일 위를 이동

하는 크레인을 천장 크레인이라

고 합니다. 이 크레인은 주로 공

장이나 창고의 건물 또는 천장

부근에 설치합니다.

NOTE

1. 크레인의 구성

일정한 작업 공간 내에서 훅과 같은 달기기구를 사용하여 화물의 권상 및 운반 등 반복적인 동

작이 이루어지는 기계를 크레인이라고 합니다.

1) 크레인

천장 크레인(OVERHEAD TRAVELLING CRANE) 

주행레일 위에 설치된 새들에 직접적으로 지지되는

거더가 있는 크레인을 말합니다.

참고문헌 산업안전보건법 제34조제1항 및 제6항
크레인의 제작기준·안전기준 및 검사기준

2) 크레인 거더

가새

주행보
횡지지보

주행보

크레인 관련 하중을 직접 받는 부재

횡지지보

주행보가 횡방향 수평력을 지지할 수 있도록

도움을 주는 부재

가새

주행보가 받는 횡방향 수평력을 횡지지보로

전달하는 부재

캔틸레버 보

기둥

22

33

11

11

22

33
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02. 크레인거더 모델링하기

• 따라하기 파일

예제파일.meb

• 따라하기 최종파일

예제파일_Final.meb

NOTE

1. 모델링 작업 계획

크레인 정보

주행보 상부 위치 : 기둥 상단에서 -1.5 m 

기둥 간격 : 4.7 m 

캔틸레버보 길이 : 1 m

4700

1000 1500

크레인 스팬 : 13 m 

크레인 종류 : 고속

최대 양중하중 : 50 kN (5 ton)

부재 설치 정보

부재 단면 정보

캔틸레버보 : H 500 X 200 X 10 X 16 

주행보 : H 450 X 200 X 9 X 14 

횡지지보 : T 125 X 125 X 6 X 9 

가새 : L 65 X 6

− 기둥 단부의 절점을 보 생성 위치로 복사

− 보 생성 : 모델링 > 보 > 큰 보

− 복사한 절점에 보 생성

− 생성한 부재를 캔틸래버 보로 지정

§ 가새가 없다면 횡지지보 설치를 생

략할 수 있습니다.

NOTE

− 캔틸레버보, 주행보, 가새 단변 추가 : 모델링 > 특성 > 부재단면

− 크레인 타입 결정하여 추가 : 모델링 > 특성 > 크레인

STEP 1) 부재 추가 , 크레인 등록

STEP 2) 캔틸레버보 생성

− 주행보 상단 높이로 기둥에 절점 복사

− 횡지지보 생성 : 모델링 > 부재생성 > 크레인 > 크레인 횡지지보

− 복사한 절점을 연결하여 횡지지보 생성

− 주행보 생성 : 모델링 > 부재생성 > 크레인 > 크레인 주행보

− 캔틸레버 단부를 연결하여 주행보 생성

− 부재에 가새를 생성 분할 개수 확인하여 설정

− 가새 생성 : 모델링 > 부재생성 > 크레인 > 크레인 가새

− 주행보와 기둥 및 횡지지보를 연결하는 가새 생성

STEP 4) 크레인 횡지지보 생성

STEP 3) 크레인 주행보 생성

STEP 5) 크레인 가새 생성
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02. 크레인거더 모델링하기크레인거더 설계하기

캔틸레버보, 주행보, 횡지지보, 가새 단면추가

1. 부재 단면

• 메뉴 : [모델링] > [부재단면] 아이

콘 클릭 >  [보] 아이콘

클릭

• 원하는 단면을 순서대로 추가

2. 단면 추가

① 추가 클릭

② 원하는 단면을 선택

③ 적용 클릭

3. 추가된 단면 확인

• 목록에서 추가한 단면 확인

따라하기

부재의 단면과 크레인 타입을

추가합니다.

2. 부재단면 추가, 크레인 등록

1) 부재단면 추가

캔틸레버보 : H 500 X 200 X 10 X 16 

주행보 :       H 450 X 200 X 9 X 14 

횡지지보 :    T 125 X 125 X 6 X 9

추가할 부재 단면

1 클릭

2 ①클릭

[부재단면 목록 창] 

[보단면 등록/편집 창] 

②선택

③클릭

3 확인
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02. 크레인거더 모델링하기크레인거더 설계하기

본 예제에서 사용할 크레인은 양중하중 50kN 에 크레인 스팬길이 13m 입니다.
1. 크레인 정보 실행

• 메뉴 : [모델링] > [특성] > 

[크레인] 아이콘 클릭

2. 크레인 타입 추가

① 추가 클릭

② 크레인 타입 고속-50KN-4 선택

③ 크레인 스팬 14 선택

④ 확인 클릭

3. 추가된 크레인 확인

§ 50kN-4 에서 ‘4’는 크레인 양쪽

에 있는 모든 휠의 개수이고, 휠

하중은 크레인의 자중(DL)과 양중

하중(LL)을 휠의 개수로 나눈 값

입니다.

§ 크레인 스팬 길이는 실제 스팬

길이보다 크게 적용합니다.

ex) 스팬 13m인 경우 14m를 선택

NOTE

1 클릭

2) 크레인 타입 추가

[크레인 목록 창] 

2 ①클릭

[크레인 등록 창] 

②선택

④클릭

3 확인

③선택
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02. 크레인거더 모델링하기크레인거더 설계하기

기둥 상부의 절점을 캔틸레버보가 생성되는 위치(-1950mm)로 복사합니다.

1. 캔틸레버보 부재를 생성할

위치에 절점 복사

① 메뉴 : [모델링] > 

[복사] 아이콘 클릭 > 

[복사] 아이콘 클릭

단축명령어 : CO

② 기둥 상단 절점 선택 후

③ 기준점(임의의 점) 클릭

④ 0,0,-1950 입력 후

2. 복사된 절점 확인

따라하기

캔틸레버보를 생성한 후 복사

합니다.

3. 캔틸레버보 생성

1) 부재 생성 위치에 절점 복사

3. 보 생성 시작

• 메뉴 : [모델링] > [부재생성] >  

[보] 아이콘 클릭 > [큰 보]

클릭

또는 단축명령어 : CB

4. 단면 변경

① 단면 변경(S) 클릭

② 정보트리 > 부재 > 보 단면 중

H 500x200x10x16 클릭

③ 현재 단면 확인

복사된 절점에 길이 1000mm 의 큰 보를 생성합니다.

1
5
0
0

4
5
0

Enter

Enter

②클릭

③확인

④입력 후 엔터

2 확인

§ 절점 활성화 방법

NOTE

1
9
5
01 ①클릭

3 클릭

4 ①클릭
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02. 크레인거더 모델링하기크레인거더 설계하기

TIP. 캔틸레버부재로 지정한 보는 내진설계시 수직지진력을 고려합니다

5. 보 모델링

① 시작점(복사한 절점) 클릭

② 다음점으로 @0,1000,0 입력 후

③ 생성된 부재 확인

- 절점을 0,1000,0 위치에 복사한 후

각 절점을 클릭하면서 보를 생성

할 수도 있습니다.

6. 캔틸레버부재 지정 실행

① 메뉴 :  [모델링] > [특성] >          

[특성지정]                          클릭 >  

[캔틸레버부재 지정] 

클릭

또는 단축명령어 : CR

② 보 선택 후

7. 보 부재 복사

① 메뉴 : [모델링] > 

[복사] 아이콘 클릭 > 

[복사] 아이콘 클릭

단축명령어 : CO

② 보 선택 후

③ 기준점 (기둥 상부 절점) 클릭

④ 복사할 기둥 상부 절점 클릭 후

⑤ 복사된 부재 확인

Enter

Enter

Enter

Enter

7 ①클릭

5 ①클릭

②입력 후 엔터

③확인

6 ①클릭

②선택 후 엔터

②선택 후 엔터

③클릭

④클릭 후 엔터

⑤확인
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02. 크레인거더 모델링하기크레인거더 설계하기

1. 크레인 주행보 생성 실행

• 메뉴 :  [모델링] > [부재생성] >  

[크레인] 아이콘 클릭 >  

[크레인 주행보] 

클릭

또는 단축명령어 : CCG

2. 단면 변경

① 단면 변경(S) 클릭

② 정보트리 > 부재 > 보 단면 중

H 450x200x9x14 클릭

3. 크레인 변경

① 크레인 변경(C) 클릭

② 크레인 ID 2 입력 후

- 크레인 ID는 5 page 크레인 타입

등록 과정을 참고바랍니다.

4. 현재 단면, 현재 크레인 확인

5. 크레인 주행보 모델링

• 캔틸레버보 단부 절점들을 클릭

6. 생성된 부재 확인

따라하기

캔틸레버보 단부에 주행보를

생성합니다.

4. 크레인 주행보 생성

Enter

§ 주행보를 생성하면 자동 산정된

크레인 하중이 보에 적용됩니다.

§ 주행보 길이가 다르면 입력되는

크레인 하중도 달라집니다.

NOTE

1 클릭

2 ①클릭

②클릭

3 ①클릭

②입력 후 엔터

4 확인

5 ①클릭

②클릭

6 확인
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02. 크레인거더 모델링하기크레인거더 설계하기

2 확인

주행보 단부 절점을 기둥에 복사합니다.

1) 주행보 상단 높이에 절점 복사

복사된 절점에 횡지지보를 생성합니다.

2) 절점에 횡지지보 생성

3 클릭

따라하기

가새 설치를 위해 횡지지보를

생성합니다.

5. 크레인 횡지지보 생성

1. 횡지지보를 생성할 위치에

절점 복사

① 메뉴 : [모델링] > 

[복사] 아이콘 클릭 > 

[복사] 아이콘 클릭

단축명령어 : CO

② 주행보 단부 절점 선택 후

③ 캔틸레버보 단부 절점 클릭

④ 기둥 절점 클릭

2. 복사된 절점 확인

Enter

1 ①클릭

②선택 후 엔터

③기준점 클릭

④클릭

3. 횡지지보 생성 시작

• 메뉴 :  [모델링] > [부재생성] >  

[크레인] 아이콘 클릭 >  

[크레인 횡지지보] 

클릭

또는 단축명령어 : CBG

4. 단면 변경

① 단면 변경(S) 클릭

② 정보트리 > 부재 > 보 단면 중

T 125x125x6x9 클릭

③ 현재 단면 확인

5. 크레인 횡지지보 모델링

• 기둥에 복사된 절점들을 클릭

6. 생성된 부재 확인

4 ①클릭

②클릭

③확인

5 클릭 6 확인

§가새가 없다면 횡지지보 설치를

생략할 수 있습니다.

NOTE
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02. 크레인거더 모델링하기크레인거더 설계하기

1. 부재 스냅 분할 개수 변경

• 숫자 4 입력

- 모델링 실수를 예방하기 위해 가

새 모델링이 완료되면 2로 초기화하

는 것이 좋습니다.

2. 크레인 주행보 생성 실행

• 메뉴 :  [모델링] > [부재생성] >  

[크레인] 아이콘 클릭 >  

[크레인 가새] 

클릭

또는 단축명령어 : CBB

3. 단면 변경

① 단면 변경(S) 클릭

② 정보트리 > 부재 > 

가새 단면 중 L 65x6 클릭

③ 현재 단면 확인

4. 크레인 가새 모델링

• 스냅을 이용하여 ①~⑦을 순서대

로 클릭한 후

5. 생성된 부재 확인

주행보와 횡지지보를 연결하는

가새의 배치형상을 결정합니다.

본 예제에서는 오른쪽과 같은

형상으로 계획합니다.

1) 가새 배치 형상 결정

주행보

횡지지보

가새를 효과적으로 모델링하기 위해 부재의 스냅위치를 설정합니다.

작업화면에 오른쪽 하단에서 스냅을 위한 분할 개수를 입력합니다.

본 예제에서는 보의 4등분 위치에 가새를 연결하므로 부재의 4분할 스냅으로 설정합니다.

2) 부재 스냅 분할 개수 설정
§ 작업창을 작게 사용하는 경우 스

냅분할 입력부분이 보이지 않을

수 있습니다. 작업창을 전체화면

으로 설정하면 볼 수 있습니다.

NOTE

주행보와 횡지지보를 연결하는 크레인 가새를 생성합니다.

3) 크레인 가새 생성

2 클릭

6. 크레인 가새 생성
따라하기

주행보와 횡지지보 사이에

가새를 생성합니다.

3 ①클릭

②클릭

③확인

Enter

4 ①클릭

②클릭

③클릭

④클릭

⑤클릭

⑥클릭

⑦클릭
후 엔터

5 확인

1 입력
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03. 크레인거더 해석설계 결과 보기

• 해석결과 보기 파일

예제파일_전체모델.meb

NOTE

1. 2D 기본

앞에서 학습한 방법으로 전체 모델에 크레인 거더를 모델링 합니다. 

기둥 간격이 같은 경우 부재를 복사하여 생성할 수도 있습니다

2D 기본에서 크레인 부분에 대한 설계결과 간략도와 구조평면도를 확인할 수 있습니다.
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03. 크레인거더 해석설계 결과 보기크레인거더 설계하기

2. 설계결과 보기

주행보의 경우 일반 보와 달리 ‘웨브국부좌굴’ 검토항목과 ‘수직스티프너’ 필요여부 판

단 항목이 추가되어 있습니다

3. 구조계산서

크레인

<크레인 구조평면도>                              <크레인 설계결과>


