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최신 설계기준 적용

 KDS 설계기준(21 30 00) (2020) 반영 (모델 > Project Setting)  / (설계 > 설계옵션)

2020년 1월개정된통합설계기준(KDS 설계기준(21 30 00) (2020))이반영되었습니다.

(KDS 설계기준은제품 MODS(유지보수)기간내 제공되는항목입니다.)

통합설계기준에서는 강종(DB)가 변경되었으며, Project setting에서 KS(18)로 선택한 경우 설계기준을 선택할 수

있습니다.

| 강재의 허용응력기준 | | KDS 설계기준(21 30 00) (2020) |

MODS
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최신 설계기준 적용

 KDS 설계기준(21 30 00) (2020) 반영 (모델 > Project Setting) / (설계 > 설계옵션)

2020년 1월개정된통합설계기준(KDS 설계기준(21 30 00) (2020))이반영되었습니다.

(KDS 설계기준은제품 MODS(유지보수)기간내 제공되는항목입니다.)

변경사항 : 1) 강종 명칭이변경되었습니다.  

2) 강종에따른 허용응력기준이 변경되었습니다.

3) 볼트의허용응력 기준이변경되었습니다.

| 도로교 설계기준(2010) | | KDS 설계기준(21 30 00) (2020) |

MODS
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앵커 재킹력 산정기준 옵션 추가

앵커 설계시에 손실을 감안한 초기긴장력의 경우 설계축력(Treq) 대신 초기인장력으로 설정할 수 있도록 기준 옵션을 추가

하였습니다. (철도시설공단, 가시설 구조물 KR C-06040, p. 89 참조)

설계에서계산되어진재킹력(Jacking Force)는 앵커의 Strand 소요갯수산정시 사용되어집니다.

 앵커재킹력산정기준옵션추가 (설계> 지보재 설계)

| 앵커 설계 |

∙ 설계축력설정시

JFreq = Treq + ΔPp + ΔPpr

∙ 초기인장력설정시

JFreq = Pini + ΔPp + ΔPpr

여기서, JFreq : 손실을감안한 초기긴장력

ΔPp : 정착장치활동에의한 Pre-stress 감소량

ΔPpr : Relaxation에의한 Pre-stress 감소량

∙ Strand 소요갯수산정

Nreq = JFreq/Pa ,       여기서, Pa : 허용인장강도
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중간말뚝 설계시 보강유무옵션 처리

 중간말뚝설계시보강유무옵션처리 (모델 > 지보재의정의)

| 중간말뚝설계 | | 중간말뚝의보강 보기 |

GeoXD V470에서 중간말뚝 간격에 따라 총 반력값의 1/2 ~ 1/3을 사용하고 있었는데, GeoXD V480에서는 중간말뚝

설계시중간말뚝간보강여부를별도로 입력받아설계계산서에적용하도록옵션 처리하였습니다.

∙ 중간말뚝의 종방향 강성을 증가시키기 위해 중간말뚝간 사재 등의 보강

부재를 조립시킨 경우 하중분배를 고려할 수 있습니다. 다만 트러스 형태

의 보강이 없는 중간말뚝은 단독으로 연직하중을 지지하는 것으로 합니

다.

(1) 중간말뚝 간격 4m 미만의 경우 : 최대 반력의 1/3

(2) 중간말뚝 간격 4m 이상의 경우 : 최대 반력의 1/2
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